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CARACTERISTIQUES DU LOGICIEL :

Développeur : IRAI (Gard)
Programmation avec Mblock (integré)
Fenétre de simulation :

deplacements du robot

affichage des valeurs des capteurs

affichage de la vitesse des moteurs

éclairage des leds 3 couleurs
Plusieurs défis prédéfinis
Licence établissement : 249€ TTC (sept 2020)
Version portable
Tallle du dossier : 975 Mo
Compatibilité : Windows 7, 8, 10; 32 ou 64 bits
Configuration requise : 2GO de mémoire disponible

carte graphigue avec support 3D

Informations et essai :
https://www.iraifrance.com/mbot-simulator-simulateu r-mbot
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